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© Gerat mit elnem rotlerend angetrlebenen chlrurgischen Instrument. 



© Das Gerat mit einem rotierend angetrlebenen 
chlrurgischen Instrument umfaflt eln HandstQck (1) 
mit einer in diesem drehbar gelagerten Halterung (3) 
zur Aufnahme von auswechselbaren Schneid- und 
Fraseinsatzen (4), einen Antriebsmotor (2) zum An- 
treiben der die Werkzeugetnsalze aufnehmenden 
Halterung. eine Steuereinheit (7) zur Steuerung des 
Antrlebsmotors (2) mit Mitteln zum Bnstellen der 
Drehzahl und Vorwahlen des Drehzahlbereiches und 
der Orehrichtung sowie eine digitaJe Anzeige (9) zum 
^Ablesen der jeweils eingestellten Drehzahl. Zur ab- 
^rufbaren Speicherung von Bnstelldaten weist die 
^•Steuereinheit (7) einen nichtflQchtigen Schreib-Lese- 
^speicher (1b) zur dlgltalen Speicherung von Dreh- 
OT zahlen, einen Codetrager (14) sowie eine Codier- 
0>/Decodiereinrichtung (15) auf. 
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Gerat mit einem rotierend angetriebenen chirurgischen Instrument 



Die Erfindung betrifft ein Gerat mit einem rotie- 
rend angetriebenen chirurgischen Instrument mit 
einem HandstUck mit einer in diesem drehbar gela- 
gerten Halterung zur Aufnahme von auswechselba- 
ren Schneid- und Fraseinsatzen, einem Antriebs- 
motor zum Antreiben der die Werkzeugeinsatze 
aufnehmenden Haiterung. einer Steuereinheit zur 
Steuerung des Antriebsmotors mit Mitteln zum Bn- 
stellen der Drehzahl und Vorwahlen des Drehzahl- 
bereiches und der Drehrichtung sowie einer digita- 
len Anzeige zum Ablesen der jeweils eingestellten 
Drehzahl. 

Aus der DE-PS 2 848 314 ist ein chirurgisches 
Instrument fQr die arthroskopische Jntra-artikulare 
Gelenkchirurgie bekannt. welches, ohne eine Ge- 
lenkoffnung vomehmen zu mQssen. beispielsweise 
das Abtragen von Synovialgewebe, eine partielle 
Meniskusresektion, die Behandlung von Knorpelde- 
fekten oder dergleichen durch einen endoskopi- 
schen Bngriff ermdglicht Die Drehzahl der in ei- 
nem Au/tenschaft rotierenden Schneid- oder Fras- 
einsatze kann an dem mit dem Instrument Gber 
eine flexible Welle verbundenen Antriebs motor im 
Bereich von 100 bis 200 Umdrehungen pro Minute 
eingestellt werden. Femer besteht die MSglichkeit 
die abgetragenen Gewebe-, Knorpel- oder Knoch- 
enteile durch den hohlen Schneid- oder Frasein- 
satz hindurch mittels einer am Instrument an- 
schlieBbaren Unterdruckleitung abzufordem. 

Aus der EP-A2 0 189 807 ist weiter ein chirur- 
gisches Instrument bekannt welches eine Mehrzahl 
von Adaptem aufweist die zwischen dem Motor- 
handgriff und dem Schneideinsatz angeordnet die 
Drehzahl des gerade verwendeten Schneid- oder 
Fraseinsatzes einstellen. Da die verschiedenen 
Schneideinsatze mit unterschiedlichen Drehzahlen 
zu betreiben sind, erfordert dies, dafl jedem der 
Bnsatze ein Adapter zugeordnet wird. 

Schliefllich ist ein unter der Bezelchnung 
INTRA-ARC DRIVE SYSTEM von der Firma Con- 
cept vertriebenes chirurgisches Instrument fOr die 
arthroskopische Behandlung von Gelenken be- 
kannt Die Anordnung einer Vielzahl von am dista- 
len Handgriffende befindlichen Tastem ermoglicht 
zwar.das Instrument ein- und auszuschalten, die 
Drehrichtung zu andem sowie die Drehzahl in zwei 
Drehzahlbereichen einzusteilen. Da derartige Instru- 
mente jedoch in der Regel mehreren Anwendern 
zur Verfugung stehen, die in Abhangigkeit des 
durchzufQhrenden chirurgischen Bngriffes, des ver- 
wendeten Schneideinsatzes und der Erfahrung ver- 
schiedene Drehzahlen wShlen, haftet dem bekann- 
ten Stand der Technik der Mangel an, dafl bei 
jeder Benutzung des Instrumentes und bei jedem 
Austausch des Schneideinsatzes die nach Ansicht 



des jeweiligen Anwenders optimale Drehzahl neu 
eingestellt werden mu/5. Die zur Ermittlung der 
optimaien Drehzahl erforderliche Zeit und auch die 
Ermittlung der optimaien Drehzahl selbst stellen 

5 sowohl fQr den Chirurgen als auch fOr den Patien- 
ten eine unzumutbare Belastung dar. 

Die Aufgabe der Erfindung besteht daher darin. 
ein Gerat mit einer Steuereinheit fOr den Antrieb 
eines chirurgischen Instrumentes nach dem Ober- 

10 begriff zu schaffen, welche in der Lage ist, individu- 
elie Bnstelldaten abrufbar zu speichern. 

Diese Aufgabe wird erfindungsgemafl dadurch 
gel6st da/3 die Steuereinheit einen nichtfluchtigen 
Schreib-Lesespeicher zur elektrischen Speicherung 

75 von anwenderspezifischen Drehzahlen und derglei- 
chen, einen Codetrager sowie eine Codier- 
/Decodiereinrichtung aufweist Dabei besteht eine 
bevorzugte Ausgestaltung darin. daB der Codetra- 
ger losbar mit der Steuereinheit verbindbar ist, was 

20 vorteilhafterweise dadurch ermoglicht wird. dai5 der 
Codetrager als Karte, Schlussel, Stecker oder der- 
gleichen ausgebildet ist 

Damit konnen einmal als gOnstig ermittelte und 
erprobte Bnstelldaten in ihrer Gesamtheit gespei- 

25 chert und auf einen Codetrager Qbertragen werden, 
welcher jederzeit eine individuelle Bnstellung be- 
wirkt, wenn dieser mit der Decodiereinrichtung in 
Verbtndung gebracht wird. 

FQr die Aktivierung und Deaktivierung der 

30 Steuereinheit kann dieser eine fuflbetatigbare 
Schalteinrichtung zum Bn- und Ausschalten des 
Antriebsmotors und Andem der Drehrichtung des- 
selben zugeordnet sein. Zu diesem Zweck kann 
aber auch die Schalteinrichtung zum Bn- und Aus- 

35 schalten des Antriebsmotors und Andem der Dreh- 
richtung desselben dem HandstUck zugeordnet 
sein. Die verschiedenen zur Anwendung kommen- 
den Schneid- und Fr§seinsatze sind zwecks Entfal- 
tung ihrer Wirksamkeit in spezifischen Drehzahlbe- 

40 reichen zu betreiben. Mit Hilfe einer dem jeweils 
benotigten Orehzahlbereich entsprechenden Codie- 
rung der Schneid- und Fr§seinsatze kann eine 
werkzeugspeziftsche automatische 
Drehzahlbereichs-Vorwahl erreicht werden da- 

45 durch.daB das HandstQck eine Bnrichtung zur Um- 
wandlung der den Schneid-und Fraseinsatzen zu- 
geordneten Codes in ein elektrisches Signal auf- 
weist, welches durch die Steuereinheit ausgewertet 
wird. Dabei kann die Codierung mechanischer, 

so elektrischer, optischer oder magnetischer Art sein, 
so da0 die Decodiereinrichtung in dem HandstQck 
entsprechend ausgefOhrt ist 

Zur Erzielung einer effektiveren Schneidlei- 
stung kann in Abhangigkeit des verwendeten 
Schneidwerkzeuges die Steuereinheit so ausgelegt 
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sein, dafl sie eine Betriebsart ermoglicht, bei der 
die Drehrichtung des Antriebsmotors periodisch 
wechselt, wobei die Umschaltung beispielsweise 
jeweils nach Ablauf von mindestens einer vollstan- 
digen Umdrehung erfolgt Eine weitere Vereinfa- 
chung der Bedienbarkeit des erfindungsgema/ten 
Instrumentes la/tt sich dadurch erzielen, da/3 die 
Steuereinheit eine Spracheingabeeinrichtung auf- 
weist, die eine Funktionssteuerung Qber Sprache 
ermoglicht SchiieClich kann die Steuereinrichtung 
zum Zwecke der Dokumentation eine Anschlufl- 
moglichkeit aufweisen, mit welcher die eingestell- 
ten Oaten in ein externes Aufzeichnungsgerat Qber- 
tragen und/oder auf einen Monitor beispielsweise in 
ein Endoskopbild eingeblendet werden konnen. 

Das erfindungsgemafle Gerat wird nachfolgend 
anhand eines in der Zeichnung dargestellten Aus- 
fQhrungsbeispieles nMher erlautert Es zeigt 

Rgur 1 eine schematische Ansicht des kom- 
pletten Gerates und 

Rgur 2 das Gerat in schematischer Darstel- 
lung als Blockschaitbild. 

Wie aus den Rguren ersichtlich, weist das 
Handstuck 1 einen Antriebsmotor 2 auf, der eine 
die Schneid- und Fraseinsatze 4 aufnehmende Hal- 
terung 3 antreibt, sowie einen Decoder 5 zur Um- 
wandlung der jeweils den Schneid- und Fras ein- 
satzen 4 zugeordneten Codes in entsprechende 
elektrische Signale. Das HandstUck 1 ist Qber ein 
Kabel 6 mit einer Steuereinheit 7 verbunden, wel- 
che in einem geeigneten Gehause 8 untergebracht 
ist Auflerlich sichtbare Elemente dieser Steuerein- 
heit 7 sind ein Display 9 zur Anzeige der einge- 
stellten Drehzahl und beispielsweise der verwende- 
ten Werkzeugartein Anschlufl far einen Fuflschalter 
10 zum Aktivieren und Deaktivieren sowie zum 
Umsteuern der Drehrichtung des Antriebsmotors 2, 
eine Regeleinrichtung 1 1 zur Bnstellung der Oreh- 
zahl, ein Drehzahl-Bereichswahler 12 sowie eine 
Steckfassung 13 fQr einen Codetrager 14. Die 
Steckfassung 13 steht mit einem Coder/Decoder 15 
in Verbindung, der wiederum mit einer Speiche- 
reinheit 16 korrespondiert 

Zur Vorbereitung des Betriebes des erfin- 
dungsgemafien Gerates nimmt der jeweilige Benut- 
zer eine manuelle Bnstellung der Betriebsda- 
ten.wie Drehzahl^Anfangs- und Endwert derselben 
u.s.w.,vor und optimiert diese nach seinem Empfin- 
den. Die so gefundenen Betriebsdaten werden in 
der Speichereinheit 16 gespeichert die zu diesem 
Zweck eine entsprechende Anzahl Speicherplatze 
aufweist Die InhaHe dieser Speicherplatze lassen 
sich auf einen CodetrSger 14, beispielsweise in 
Form einer Magnetkarte, durch Einstecken dersel- 
ben in die dafOr vorgesehene Steckfassung 13 
Qbertragen. Damit ist umgekehrt der Besitzer die- 
ses CodetrSgers in der Lage, die vorprogrammier- 



ten Daten durch Bnstecken der Magnetkarte aufzu- 
rufen, das heiflt. die Steuereinheit 7 durch diesen 
Vorgang auf die entsprechenden Daten einzustel- 
len. Dabei kann im Falle der Verwendung von in 

5 der oben erwahnten Weise kodierten Werkzeugein- 
satzen ein Drehzahlbereich vorgegeben werden, 
innerhalb dessen oberer und unterer Drezahlgrenze 
eine manuelle Nachrege lung vorgenommen wer- 
den kann. Es kann so jeder Benutzer einen indivi- 

10 dueilen Codetrager benutzen, mittelswelchem 
durch einfaches Bnstecken desselben in die Steck- 
fassung 13 das Gerat jederzeit auf die von ihm 
beispielsweise auf empirischem Wege ermittelten 
und als optimal empfundenen Daten eingestellt 

is werden kann. Das so eingestellte Gerat ISflt sich 
nun durch Bet&tigen des Fufischalters 10 Qber die 
Drehrichtungssteuerung 18 aktivieren oder deakti- 
vieren, wobei auch die Drehrichtung Qber densel- 
ben eingestellt werden kann. 

20 Die Bnstelldaten kdnnen Qber eine geeignete 

Schnittstelle 17 auf ein externes Aufzeichnungsge- 
rat Qbertragen werden, mit dessen Hilfe eine Spei- 
cherung des Bngriffsvorganges beispielsweise zu 
Lehrzwecken oder zum Zwecke der Dokumentation 

25 moglich ist Es kann der Bngriff aber auch durch 
Anschlufl eines Monitors extern verfolgt werden, 
der beispielsweise das endoskopisch erzeugte Bild 
des Operationsfeldes wiedergibt in das die Bn- 
stelldaten eingeblendet werden. 

30 Abschlieflend wird noch darauf hingewiesen, 

dafl auf dem jeweiligen Codetrager nur der perso- 
nenbezogene Code des Anwenders vermerkt sein 
kann, wahrend die zu speichernden Daten, wie 
Drehzahlen, Drehrichtung, Drehzahlbereiche und 

35 dergleichen, im intemen Systemspeicher abgelegt 
werden und Qber den Codetrager abgerufen wer- 
den kdnnen. Andererseits konnen die zu spei- 
chernden und anwenderbezogenen Daten auch un- 
mitteibar auf dem CodetrMger abgespeichert wer- 

40 den, so dal diese Daten beim Bnstecken des 
Codetrigers in das Gerat eingelesen und auf den 
intemen Systemspeicher Qbertragen werden. In 
diesem Fall ist Qbrigens ein gesonderter personen- 
bezogener Code nicht erforderiich. 

45 

AnsprUche 

1. Ger§t mit einem rotierend angetriebenen 
so chirurgischen Instrument mit einem HandstUck (1) 
mit einer in diesem drehbar gelagerten Halterung 
(3) zur Aufnahme von auswechselbaren Schneid- 
und Frasereinsltzen (4), einem Antriebsmotor (2) 
zum Antreiben der die WerkzeugeinsStze (4) auf- 
56 nehmenden Halterung (3), einer Steuereinheit (7) 
zur Steuerung des Antriebsmotors (2) mit Mitteln 
zum Bnstellen der Drehzahl und Vorwahlen des 
Drehzahlbereiches und der Drehrichtung sowie ei- 
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ner Anzeige zum Abtesen der jeweils eingestellten 
Drehzahl, dadurch gekennzeichnet daB die Steue- 
reinheit (7) einen nicht-fluchtigen Schreib-Lesespei- 
cher (16) zur digitaien Speicherung von anwender- 
spezifischen Orehzahlen und dergleichen, einen 5 
Codetrager (14) sowie eine Codier- 
/Decodiereinrichtung (1 5) aufweist 

2. Gerat nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB der Codetrager (14) tosbar mit der 
Steuereinheit (7) verbindbar ist w 

3. Gerat nach den AnsprOchen 1 oder 2, da- 
durch gekennzeichnet. dafl der Codetrager (14) als 
Karte. SchlQssel. Stecker oder dergleichen ausge- 
bildet ist 

4. Gerat nach einem der AnsprQche 1 bis 3, is 
dadurch gekennzeichnet daB der Steuereinheit (7) 
eine fuBbetatigbare Schalteinrichtung (10) zum Bn- 

und Ausschaften des Antriebsmotors (2) und An- 
dern der Orehrichtung desselben zugeordnet ist 

5. GerSt nach einem der AnsprQche 1 bis 3, 20 
dadurch gekennzeichnet daB die Schalteinrichtung 

(10) zum En- und Ausschalten des Antriebsmotors 
(2) und Andem der Orehrichtung desselben dem 
HandstQck (1) zugeordnet ist 

6. Gerat nach einem der AnsprQche 1 bis 5, 25 
dadurch gekennzeichnet daB das HandstQck (1) 
einen Decoder (5) zur Umwandlung eines den 
Schneid- und Fraseinsatzen (4) zugeordneten Co- 
des in ein eiektrisches Signal aufweist welches 
durch die Steuereinheit (7) ausgewertet wird. 30 

7. Gerat nach einem der AnsprQche 1 bis 6, 
dadurch gekennzeichnet daB die Steuereinheit (7) 
in AbhSngigkeit des Schneidwerkzeuges eine Be- 
triebsart ermoglicht bei der die Drehrichtung des 
Antriebsmotors (2) periodisch wechselt wobei die 35 
Umschaltung jeweils nach Ablaut mindestens einer 
vollstandtgen Umdrehung erfolgt 

8. Gerat nach einem der AnsprQche 1 bis 7, 
dadurch gekennzeichnet daB die Steuereinheit (7) 
eine Spracheingabeeinrichtung aufweist die eine 40 
Funktionssteuerung Qber Sprache ermdglicht 

9. Gerat nach einem der AnsprQche 1 bis 8, 
dadurch gekennzeichnet daB die Steuereinrichtung 
(7) eine AnschluflmSglichkeit aufweist mit welcher 

die eingestellten Oaten In ein extemes Aufzeich- 4$ 
nungsgerat Qbertragen und/oder auf einem Monitor 
beispielsweise in ein Endoskopbild eingebfendet 
werden konnen. 
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